Soluciones para control de trafico
vehicular utilizando redes
neuronales y aprendizaje profundo

Por Ernesto Fernandez
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Sistemas de Tréfico

Optimizamos la movilidad y seguridad en la ciudad
mediante la deteccion y control inteligente de las
Variables de Trafico, somos especialistas en desarrollo
de software, fabricacion de equipos y ejecucion de
proyectos de Semaforizacion, Fotodeteccion y Gestion
de Trafico



Son un tipo de algoritmos de
aprendizaje automatico que
aprenden de la informacion
provista y se especializan en
reconocimiento de patrones,
Inspiradas en la estructura y
funciones del cerebro
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Son meétodos de aprendizaje
gue permiten que el sistema
descubra las caracteristicas de
los datos sin procesar. Puede
ser:.

e Supervisado (clasificacion)

* No supervisado
(reconocimiento de patrones)

Machine Learning
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Input Feature extraction Classification Qutput

Deep Learning
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Input Feature extraction + Classification Output




Clasificacion objetiva
[V] Verdadero
[F] Falso

Clasificaciéon del método
[P] Positivo
[N] Negativo

VP
VN]
[FP]

[FIN]

Validado correctamente
Rechazado correctamente
Validado incorrectamente
Rechazado incorrectamente



Falsos Positivos

* Tiempos largos de
validacion manual

* Mayores costos de
almacenamiento

Falsos Negativos
* Menor recaudacion
* Impunidad del infractor
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Libreria de procesamiento de
imagenes

TensorFlow

Modelos entrenado  con redes
neuronales utilizando el framework de
aprendizaje profundo Tensorflow:
 MobileNet SSD

* ImageNet



Deteccion de vehiculos que
blogueen la interseccion por
clerta cantidad de tiempo




Falsos Positivos por cambios repentinos de las condiciones
ambientales: lluminacion y clima



Falsos Positivos por blogueos prolongados: deteccion de objetos
fantasma




La implementacion de un
algoritmo simple de
reconocimiento de objetos para
confirmar la existencia vy
duracion de un vehiculo en la
Interseccion.



Deteccion de vehiculos de mas
de 5 toneladas que transitan en
la via

Objetivo: Lograr que los
camiones dejen de circular en
las zonas urbanas y transiten
por las vias que les
corresponden, como el Corredor
Portuario



Y,

cwe&a‘romu == =%
= ‘%\ v,

Falsos Positivos por deteccion vehiculos de transporte publico de
gran tamano



Falsos Positivos por aglomeracion de vehiculos de menor
tamano
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Implementacion de un algoritmo de reconocimiento de objetos que
identifigue con un alto grado de confiabilidad que tipo de vehiculos hay
en la escena




Gracias a los avances realizados en el campo de la
Inteligencia artificial y con la apertura al publico de
herramientas para el desarrollo de estos sistemas
Inteligentes, no solamente mejorara la calidad y el
alcance de los sistemas de deteccion existentes, sino
gue también sera posible crear analiticas que antes se
consideraban imposibles de funcionar en tiempo real
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